
SPEED
Robótica educativa para docentes usando 

metodologías ABP.

Fase C — Construcción

Sesión 10: Montaje de sensor y pruebas de cam-
po

Dictada

Virtual

3 de septiembre de 2026

LO QUE VAS A LOGRAR HOY

Implementar control PID en el proyecto para máxima precisión (para equipos avanzados).

1 ¿CÓMO PIENSA UN ROBOT?

Ver recurso

2 ¿QUÉ ES LA RETROALIMENTACIÓN?

Ejemplos PID

PID

3 INTRODUCCIÓN AL CONTROL PID
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https://docs.google.com/presentation/d/1p7z8sUo0ypoCehwxnZRjGaglu6G0f9qL/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true
https://blog.arduino.cc/2023/08/09/experiments-in-pid-control-with-an-arduino-uno-r4-minima-powered-robot/
https://create.arduino.cc/edu/reg/


Video

4 AJUSTE Y COMPARACIÓN

Ver recurso

RECURSOS MULTIMEDIA Y ENLACES

ENLACE

Ver recurso

ENLACE

Ejemplos PID

ENLACE

PID

VIDEO

Video

ENLACE

Ver recurso
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https://www.youtube.com/watch?v=WvtY_TJbgEo
https://roboticsprojecthub.com/tutorials/tune-pid-controller/
https://docs.google.com/presentation/d/1p7z8sUo0ypoCehwxnZRjGaglu6G0f9qL/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true
https://blog.arduino.cc/2023/08/09/experiments-in-pid-control-with-an-arduino-uno-r4-minima-powered-robot/
https://create.arduino.cc/edu/reg/
https://www.youtube.com/watch?v=WvtY_TJbgEo
https://roboticsprojecthub.com/tutorials/tune-pid-controller/

