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LO QUE VAS A LOGRAR HOY

Al finalizar la sesion, el participante sera capaz de controlar la velocidad y direccién de un robot
movil mediante el driver L298N y Arduino, ademas de integrar el sensor ultrasénico HC-SR04

para obtener informacion del entorno y realizar pruebas basicas de percepcion.

G EL ROBOT COBRA VIDA

Breve muestra de que podemos llegar a hacer

Ver recurso

G CONTROL DE MOTORES

Manejo de los motores desde controlador

e CONTROL DE VELOCIDAD MEDIANTE PWM


https://docs.google.com/presentation/d/18uJYVpRUAEjHPVOdsxLfgSot1zQr8CbE/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true

Introduccion al concepto de variacion de velocidad

Sin contenido en este componente.

° INTEGRACION DEL SENSOR ULTRASONICO HC-SR04

Integrar el sensor para dar mas vida al robot

Sin contenido en este componente.

e PRIMER SISTEMA REACTIVO

Integrar varios conceptos trabajados

Sin contenido en este componente.

° PRUEBAS DE FUNCIONAMIENTO

Pruebas para el robot

Sin contenido en este componente.

RECURSOS MULTIMEDIA'Y ENLACES

ENLACE

Ver recurso


https://docs.google.com/presentation/d/18uJYVpRUAEjHPVOdsxLfgSot1zQr8CbE/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true

