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LO QUE VAS A LOGRAR HOY

Optimizar el desempefio del robot mediante pruebas sisteméaticas, analisis de resultados y ajuste
de variables de configuracién para obtener un comportamiento mas preciso y confiable.

G EN INGENIERIA NO BASTA CON QUE FUNCIONE

Ver recurso

e VARIABLES DEL ROBOT

Ver recurso

e DISENANDO UN EXPERIMENTO


https://docs.google.com/presentation/d/13tT3-DT6GdvGHgO4mwHqnJrl8SOCYoO0/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true
https://www.mdpi.com/2227-7080/14/5/297

DISENANDO UN EXPERIMENTO

=

Pregunta’ ¢ Qué quiero descubrir?

2. Hipotesis ' ¢ Qué creo que ocurrira?

3. Variable’ ¢, Qué voy a modificar?

4. Control’ ¢ Qué mantengo constante?

5. Pruebas’ ¢ Cuantas veces lo repito?

6. Medicién’ ¢Qué datos recojo?

7. Analisis ' ¢, Qué dicen los datos?

8. Conclusion’ ¢ Qué configuracion funciona mejor?

TABULACIONY ANALISIS DE RESULTADOS

Ver recurso

REFLEXIONY MEJORA CONTINUA

Probar ' Medir * Analizar ' Reflexionar ’ Ajustar ' Volver a probar

La idea clave para los docentes es:

"Cada prueba debe ensefiarnos algo que nos permita mejorar la siguiente version del robot."


https://www.itl.nist.gov/div898/handbook/eda/eda_d.htm

RECURSOS MULTIMEDIA'Y ENLACES

ENLACE

Ver recurso

ENLACE

Ver recurso

ENLACE

Ver recurso


https://docs.google.com/presentation/d/13tT3-DT6GdvGHgO4mwHqnJrl8SOCYoO0/edit?usp=sharing&ouid=109640554771072263790&rtpof=true&sd=true
https://www.mdpi.com/2227-7080/14/5/297
https://www.itl.nist.gov/div898/handbook/eda/eda_d.htm

