
SPEED
Robótica educativa para docentes usando 

metodologías ABP.

Fase E — Evaluación

Sesión 11: Pruebas de campo, tabulación de 
resultados - variables de configuración y con-
stantes de rendimiento

Dictada

Virtual

10 de septiembre de 2026

LO QUE VAS A LOGRAR HOY

Optimizar el desempeño del robot mediante pruebas sistemáticas, análisis de resultados y ajuste 

de variables de configuración para obtener un comportamiento más preciso y confiable.

1 EN INGENIERÍA NO BASTA CON QUE FUNCIONE

Ver recurso

2 VARIABLES DEL ROBOT

Ver recurso

3 DISEÑANDO UN EXPERIMENTO
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DISEÑANDO UN EXPERIMENTO

1. Pregunta ’ ¿Qué quiero descubrir?

2. Hipótesis ’ ¿Qué creo que ocurrirá?

3. Variable ’ ¿Qué voy a modificar?

4. Control ’ ¿Qué mantengo constante?

5. Pruebas ’ ¿Cuántas veces lo repito?

6. Medición ’ ¿Qué datos recojo?

7. Análisis ’ ¿Qué dicen los datos?

8. Conclusión ’ ¿Qué configuración funciona mejor?

4 TABULACIÓN Y ANÁLISIS DE RESULTADOS

Ver recurso

5 REFLEXIÓN Y MEJORA CONTINUA

Probar ’ Medir ’ Analizar ’ Reflexionar ’ Ajustar ’ Volver a probar

La idea clave para los docentes es:

"Cada prueba debe enseñarnos algo que nos permita mejorar la siguiente versión del robot."

Proyecto SPEED · Uniminuto 2026 2 / 3

https://www.itl.nist.gov/div898/handbook/eda/eda_d.htm


RECURSOS MULTIMEDIA Y ENLACES

ENLACE

Ver recurso

ENLACE

Ver recurso

ENLACE

Ver recurso
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